POLITECNICO DI TORINO

Avviso di procedura per il conferimento di un incarico individuale
di collaborazione occasionale presso il Dipartimento di Ingegneria Aeronautica e
Spaziale per lo svolgimento di attivita di “Sviluppo di un’interfaccia per la tele-
operazione di un robot (rover)”

cod. 59/11/CC

Esito procedura di valutazione comparativa

| CANDIDATO | Manuele Bommarito |




