POLITECNICO DI TORINO

Avviso di procedura per il conferimento di un incarico individuale
di collaborazione coordinata e continuativa presso il Dipartimento di Automatica
Informatica per lo svolgimento di attivita di “Sviluppo e realizzazione di software per la
localizzazione, il mapping e il coordinamento di una piattaforma robotica operante in
ambienti logistici”

cod. 215/10/CC

Esito procedura di valutazione comparativa
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