POLITECNICO
DI TORINO
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Procedura negoziata senza bando, ai sensi dell’art. 1, c. 2, lett. b), del D.L. 76/2020, per I'affidamento della
fornitura di un braccio robotico collaborativo - CIG 9104118BD5 - CUI F00518460019202100097 - CUP
E18D19002020007 - CID 321-39

L'anno 2022 il giorno 22 del mese di marzo, alle ore 14.30 in modalitd telematica attraverso I'utilizzo del
software Microsoft Teams in dotazione all’Ateneo, riprende la seduta al fine di prelevare e valutare I'offerta
economica presentata per la fornitura indicata in titolo.

Sono presenti, attraverso call in modalitd telematica, i componenti della Commissione Giudicatrice
composto da:

- Prof. Taian Martins — in qualitd di presidente;
- Prof.ssa Kristen Meiburger;
—  Prof.ssa Mara Terzini

Presiede e coordina le operazioni telematiche della seduta di gara (attraverso call con il software Microsoft
Teoms) e lo sblocco delle offerte telematiche sulla piattaforma elettronica MePA, il Sig. Andrea Morlino
dell'ufficio Buyer dell’Area AQUI.

Premesso che:

nella seduta precedente del 21.03.2022 la Commissione Giudicatrice, al termine delle verifiche delle offerte
tecniche, ha proceduto con lo sblocco dell'offerta economica dell'operatore economico SCAGLIA INDEVA
SPA, unico operatore rimasto in gara, ma la stessa non risultava prelevabile in quanto la piattaforma MePA
restituiva un errore relativamente all'operazione richiesta;

Tutto cid premesso
Alle ore 14.35 c.ca. la Commissione Giudicatrice procede con un secondo tentativo di prelievo dell'offerta
economica e della relativa documentazione.
La Commissione Giudicatrice rileva che la piattaforma funziona correttamente e permette il regolare

download dell'offerta economica.

La situazione risulta essere la seguente:

Operatore Economico || Importo a base digara | Ribasso offerto Prezzo offerto

SCAGLIAINDEVASPA || €50.00000+iva | 100% | €49.500,00+iva

Avendo constatato la validitd dell'offerta economica, i punteggi attribuiti dalla commissione in base ai criteri
di attribuzione previsti dalla disciplina di gara sono sintetizzati nel seguente prospetto:

| Operatore economico H Punteggio tecnico ” Punteggio economico ” Punteggio finale ‘

| SCAGLIAINDEVASPA || 70/70 | 30/30 | 100/100 |

Alle ore 14.43 c.cq, avendo constatato la validitd delle offerte, la Commissione Giudicatrice procede sul MePA
allaggiudicazione della procedura in titolo a favore dell'operatore economico SCAGLIA INDEVA SPA.
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La Commissione Giudicatrice dispone la chiusura della seduta e trasmette la documentazione di gara alla
Stazione Appaltante per I'adozione dei provvedimenti di competenza.

La seduta termina alle ore 14.50 c.ca.

Il presente verbale viene letto e approvato seduta stante.
La Commissione Giudicatrice

Prof. Taian Martins Firmato Martins

Prof.ssa Kristen Meiburger  Firmato Meiburger

Prof.ssa Mara Terzini Firmato Terzini
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