POLITECNICO DI TORINO

Awvviso di procedura per il conferimento di un incarico individuale
di collaborazione coordinata e continuativa presso il Dipartimento di Ingegneria
Aeronautica e Spaziale nell’lambito del Progetto

“Studio di soluzioni HMI immersive integrate per il controllo remoto di
piattaforme robotiche”

cod. 19/09/CC

Esito procedura di valutazione comparativa

CANDIDATO FESTA Marco




